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Aree Protette e Rete Natura 2000

ZSC - ZPS Aree naturali protette di interesse locale (ANPIL)

Habitat nei siti Natura 2000

Habitat di acque dolci

Habitat forestali

Fonte: Rete Natura 2000 e Aree Protette - Ministero dell'Ambiente e della Tutela del territorio e del mare
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