
RIVESTIMENTO IN AUTOBLOCCANTI  O IN ASFALTO
SENZA MATERASSINO - DOPPIO BINARIO
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ROTAIA 60R2

SEZIONE  TRASVERSALE TIPOLOGICA L0 - Scala 1:20

CLS BLOCCAGGIO ERS H=mm. 300 - C35/45 ARMATO

ROTAIA 60R2ROTAIA 60R2 ROTAIA 60R2

SISTEMA ERS SP
(Embedded Rail System)

TOLLERANZA DI COSTRUZIONE ± 5 mm.

PIANO DEL FERRO PIANO DEL FERRO

MODULO DI DEFORMAZIONE Md=80 MPa
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ROTAIA 60R2ROTAIA 60R2 ROTAIA 60R2ROTAIA 60R2

SISTEMA ERS SP
(Embedded Rail System)

PIANO DEL FERRO PIANO DEL FERRO

RIVESTIMENTO  IN AUTOBLOCCANTI O IN PIETRA FORTE CON MATERASSINO - DOPPIO BINARIO

SEZIONE TRASVERSALE TIPOLOGICA L2 Scala 1: 20
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 MODULO DI DEFORMAZIONE Md=80 MPa

CALCESTRUZZO PRIMA FASE H = mm. 145 - C25/30 ARMATO

FOGLIO DI POLIETILENE A PROTEZIONE DEL MATERASSINO

MATERASSINO ANTIVIBRANTE H = mm. 30

MATERASSINO VERTICALE H = mm. 15

CALCESTRUZZO SECONDA FASE (CLS BLOCCAGGIO ERS) H=mm. 300
C35/45 ARMATO

TOLLERANZA DI COSTRUZIONE ± 5 mm.
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ROTAIA 60R2 ROTAIA 60R2

SISTEMA ERS SP
(Embedded Rail System)
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ROTAIA 60R2

SISTEMA ERS SP
(Embedded Rail System)

AS
SE

 B
IN

AR
IO

PIANO DEL FERRO

ROTAIA 60R2

CLS BLOCCAGGIO ERS H variabile - C35/45 ARMATO

STRUTTURA PONTE DI PROGETTO

SEZIONE TRASVERSALE TIPOLOGICA L0m - Scala 1:20

RIVESTIMENTO  IN AUTOBLOCCANTI  SENZA MATERASSINO - DOPPIO BINARIO

Soletta resa compartecipante 
con la soletta del ponte mediante
connettori Ø8/60x60 
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CALCESTRUZZO PRIMA FASE H = mm. 135 - C25/30 (UNI9858) ARMATO

FOGLIO DI POLIETILENE A PROTEZIONE DEL MATERASSINO

ROTAIA 60R2ROTAIA 60R2 ROTAIA 60R2ROTAIA 60R2

SISTEMA ERS SP
(Embedded Rail System)

PIANO DEL FERRO PIANO DEL FERRO

MATERASSINO ANTIVIBRANTE H = mm. 40

MATERASSINO VERTICALE H = mm. 15

CALCESTRUZZO SECONDA FASE (CLS BLOCCAGGIO ERS) H=mm. 300
C35/45 (UNI 9858) ARMATO

TOLLERANZA DI COSTRUZIONE ± 5 mm.

SEZIONE TRASVERSALE TIPOLOGICA L3 Scala 1: 20

RIVESTIMENTO IN AUTOBLOCCANTI O IN PIETRA FORTE  CON MATERASSINO - DOPPIO BINARIO
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MODULO DI DEFORMAZIONE Md=80 MPa
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PARTICOLARE SISTEMA BLOCCAGGIO ROTAIA
Scala 1:2
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REV. DATA DESCRIZIONE VERIFICATOREDATTO APPROVATO
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RTI Progettisti:

FASECOMMESSA DISCIPLINA TIPO/NUMERO REV. SCALA NOME FILE

B 3 8 S F

ARMAMENTO

Particolari costruttivi e sezioni tipo

ARM PA 0 0 1 B Varie B382-4.2-SF-ARM-PA001-B

Dic. 2019 EMISSIONE CONTI CAMINITI MARCHETTI

Giugno 2020 AGGIORNAMENTO A SEGUITO DI ISTRUTTORIE CONTI CAMINITI MARCHETTI
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PROGETTO DI FATTIBILITA' TECNICA ED ECONOMICA
PER L'ESTENSIONE DEL SISTEMA TRAMVIARIO FIORENTINO NEI

COMUNI DI FIRENZE, CAMPI BISENZIO E SESTO FIORENTINO - FASE C

Sistema Tramviario Fiorentino

COMUNE DI FIRENZE

IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO

ING. FILIPPO MARTINELLI

IL DIRETTORE DELL'ESECUZIONE DEL CONTRATTO

ING. CHIARA BERSIANI

ING. PAOLO MARCHETTI

RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE E DEL COORDINAMENTO FRA
LE VARIE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE

LINEA

4 2

LINEA 4.2 ESTENSIONE PER CAMPI BISENZIO

Gruppo di Progettazione:

Ing. A. Piazza (Coordinatore Tecnico)
Dott. Geol. F. Valdemarin (Progettazione Geologica)
Ing. A. Benvenuti (Progetto Opere Idrauliche)
Dott.ssa B. Sassi (Indagini Preliminari Archeologiche)
Ing. F. Tamburini (Studi di carattere Ambientale)
Ing. M. Angeloni (Valutazione Previsionale di Impatto Acustico)
Ing. S. Caminiti (Prog. Ferrotranviario Studi Trasportistici)
Ing. J. Wajs (Progetto Impianti Tecnologici)
Ing. G. D'Angelo (Progetto Strutture)
Ing. D. Salvo (Progetto Arch./Paesaggistico Inser. Urbanistico)
Ing. F. Conti (Sicurezza - Prime Disposizioni)
Ing. B. Rowenczyn (Piani Economici e Finanziari)
Ing. G. Coletti (Progettazione Funzionale Depositi Tramviari)
Ing. L. Costalli (Esperto in Esercizio)
Ing. F. Azzarone (Impianti Meccanici)
Ing. D. D'Apollonio (Impianti Elettrici)
Ing. V. Astorino (Cantierizzazione)
Ing. P. Caminiti (Viabilità Interferenti)
Arch. A. Moscheo (PP.SS. Interferenti)
Ing. A Lucioni (CAM)
Ing. D. Russo (Stime, Capitolati)


